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研发背景

• 电力作业者高处作业时，若是防范措施不到位，就有可能导致坠落、

滑落等事故发生。目前国内输电线路铁塔运行检修高空作业的铁塔攀

登过程中，工作人员尚未有合适的简便、快速、经济实用的防坠落保

护措施。

• 基于多旋翼无人机平台的新型防坠落装置（电力安全钩），充分运用

无人机技术搭载装置，实现安全钩遥控安装与拆除，解决了以往需要

人工预先登塔安装的难题。

产品优势

• 本产品安全高效与便捷，不改变人员登塔动作，登塔效率和安全性大

幅提高。

• 本装置成本低，可带电或停电作业，适用场景多。

• 可大幅降低运维现场安全风险，从源头防范化解重大安全风险。



组成

序号 名称 数量

1 无人机连接脱钩器 1套

2 设备智能摘挂系统 1套

3 安全钩组件 1套

4 高强度铝合金八字环 1套

5 高强度铝合金登山扣 1套

6 登塔防坠落保护装置 1套

7 速差高空防坠自锁器 1套

8 地面端穿绳式自锁器 1套

9 图像传输接收系统 1套

10 手持智能控制设备 1套

11 三脚架 1套

12 收绳器 1套

13 包装箱
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※ 序号对应组成表



主要结构介绍

设备智能摘挂系统

• 主要由硬质连接杆和网状抓取结构组成。各部件

之间通过销栓固定连接。

• 网状抓取结构包含：

内部控制系统，控制结构开合操作；

视频采集装置，采集网状内部影像，协助导向

杆定位；

无线传输系统，与地面控制端进行命令交互及

给图像传输接收系统传输实时影像。
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①无人机连接脱钩器

②设备智能摘挂系统

③安全钩组件

安全钩组件

• 主要由导向杆和安全钩组成。部件之间通过销栓固

定连接。

• 安全钩有重力自锁结构，受到向上拉力时钩体方可

开合。

• 安全钩内横向挡片与角钢上面贴合，防止钩体倾翻。

无人机连接脱钩器

• 主要由顶部碳板和无人机抛投器组成。

• 将防坠落装置固定连接在无人机底部。

• 抛投器可连接入无人机控制系统，通过无人机遥

控器进行紧急状态下装置抛投。



主要结构介绍

柔性登塔防护装置

• 主要由高强度铝合金八字环、高强度铝

合金登山扣、登塔防坠落保护装置、速差

高空防坠自锁器、地面端穿绳式自锁器、

收绳器组成。

• 上端通过高强度铝合金八字环、高强度

铝合金登山扣连接安全钩组件，安全钩组

件重力自锁紧密连接角钢。

• 下端可靠连接地面端穿绳式自锁器，防

止安全绳晃动。

• 末端通过收绳器进行安全绳收放，快捷。

• 绳上连接有速差高空防坠自锁器，可在

绳体上上下移动，方便人员登塔。

• 当人员发生意外，速差高空防坠自锁器

锁定，防止人员坠落。
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主要结构介绍

地面接收及控制装置

• 图像传输接收系统可接收视频采集装置

采集的实时影像并进行展示，辅助操作人

员进行连接操作。

• 图像传输接收系统可固定在三脚架上，

便于观看，不影响操作。

• 手持智能控制设备可在地面控制网状抓

取结构的开合，进行安全钩组件的挂装和

回收。

⑨图像传输接收系统
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主要参数

设备智能摘挂系统

组成 连接杆、视频采集系统、控制舱、网状抓取结构等

重量 1.11kg

安全钩组件

组成 安全钩、导向杆

重量 1.45kg

静拉力 4997.61N/5mim，无明显变形及损伤

登塔防坠落装置

材质 超高分子量聚乙烯纤维

规格 φ10mm

单位重量 2.34kg/50米

检验载重 22kN

速差高空防坠自锁器

材质 不锈钢、铝合金

规格 φ10-13mm

单位重量 300g/个

检验载重 130kg

图像传输接收系统

规格 高清晰度FPV数字图传系统

工作频段 5.8G

包装尺寸 300mm*200mm*60mm

包装重量 1.13kg



组装

组装                                             和 

连接杆1 连接杆2

网状抓取结构

导向杆

安全钩

设备智能摘挂系统 安全钩组件

• 按住销栓顶端，拔出销栓，圈出位置对应插入孔对齐，重新插进销

栓



• 安全钩底部销栓取出，插入

八字环，重新插入销栓，将

八字环和安全钩连接到一起。

• 用登山扣将八字环低端和登

塔防坠落保护装置连接到一

起，拧紧登山扣螺丝，防止

脱落。

• 待无人机携带安全钩组件及安全防

坠落装置（安全绳）挂装到电塔角

钢上后，从安全绳地面端安装速差

高空防坠自锁器和地面端穿绳式自

锁器。

• 速差高空防坠自锁器另一端连接攀

塔人员安全带，防止人员坠落；地

面端穿绳式自锁器另一端固定在地

面上，防止安全绳松脱晃动，保障

人员安全。



使用方法
无人机通过安装的脱钩器连接硬质连接导向杆顶端。

网状抓取结构通过舵机进行开合控制。

使用前确认网状抓取结构开机键灯亮。



地址：

石家庄市高新区裕华东路311号星际中心B座1411号

电话：

0311-89930098  13831186630（刘总）

邮箱： tianyaohangkong@163.com

联系我们


